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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 01.00.00.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Numer CPV —-45111200-0

D-01.01.00.
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE TRASY)
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

D-01.01.21
WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM

D-01.02.00
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
D-01.02.12.
MECHANICZNE USUNI ECIE HUMUSU GR. W-WY DO 15 CM

D-01.02.01
USUNIECIE PNI
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.21
WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (Sfwymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaiciowych w zwizku z budow
drogi gminnej Nr 110288L w miejscow@ Bronistawka od km 0+002,50 do km 0+999,00
Gmina Grabowiec, powiat zamojski , woj.digkie

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem prgetaym i kontraktowym przy zlecaniu robo6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu:

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkavego punktéw gidwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (mg@zenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, oclrah przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spokiiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f)Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnytih trasy drég w terenie rowninny@dlegtc¢ miedzy palikami

€0 10m po obu stronach nawierzchni wraz z nanmiésie- zaznaczeniem na palach km i poszczegdinych

warstw podbudowy i hawierzchni

f) Zaniwelowanidstniejacego terenu po wyprofilowaniu koryt@oszczegoélnych warstw podbudéw i
nawierzchni. strona lewa$ ¢ strona prawa w odlediciach co 10m.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych (PRZEPUSTOW)

Wyznaczenie obiektdw mostowych (przepustéw) ob@msprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i
punktow wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, agkrich przed zniszczeniem, oznakowanie
w sposO6b utatwiagcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsrgiezusytuowania obiektu (kontur,

punkty).
1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarmgoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m
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i diugadéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispaiej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm
i dtugasci qd 0,04 do 0,05 m.
+Swiadki” powinny mie& dlugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-0@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawierge lokalizact i
wspohrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&gjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegzbine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformdwazyniera o wszelkich kiach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperésboczych. Bidy te powinny by usunéte na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #éia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag
z r&znic rzednych terenu podanych
w dokumentacji projektowej i eeinych rzeczywistych, akceptowane przezyiera, zostapwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofzai
Wykonawe,.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungtrednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone
w oznaczenia okitajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
w czasie trwania robot. 2eli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw&gjo zostanzniszczone przez Wykonawc
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgesekonieczne do dalszego prowadzenia robénstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@daidtowe] realizacji rob6t nate
do obowazkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne jrany by¢ zastabilizowane w sposo6b trwaly, przyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegidpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie inynierskim.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zwdanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzysazych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repergocze naley zatary¢ w postaci stupkdw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w grenw sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjrs w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyrane
i jednoznaczne okétenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowe;.

04 trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieigzrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenoy¢
wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 @mpdkzostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doednych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkgcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowsczaly Wykonawca robét zagi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza ggaoioot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypoéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumenigmjojektovy oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachaagathwanych przez myniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysade przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nk 1 metr. Odlegtéc
migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy oweg. Odlegté¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilaveprzekrojow poprzecznych
musi umdliwia¢ wykonanie nasypow
i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentagjojektow.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektdw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegébmgrzyczotkow i filarow mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja praj@la powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgiowych naley
prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-0000Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestdeza obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriegfire Wykonawca przedktadazymierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysgee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatygajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykanye prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtdwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowédopea, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysdk@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpdGiK 1983.

NoogkwdpE
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D-01.02.01

USUNIECIE PNI
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecknig (ST) § wymagania dotycce wykonania
i odbioru robot zwgzanych z usugtiem pni w zwazku z budow drogi gminnej Nr 110288L w
miejscowdci Bronistawka od km 0+002,50 do km 0+999,00
Gmina Grabowiec, powiat zamojski , woj.digkie

1.2. Zakres stosowania ST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (ST) jesistasa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robot obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych z usugciem, pni wykonywanych w ramach robét przygotowayet przy budowie drogi
gminnej Nr 110288L w miejscowoi Bronistawka od km 0+002,50 do km 0+999,00
Gmina Grabowiecyit zamojski , woj. lubelskie

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania rob6t zwzanych z usurtiem pninalezy stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usuricia z pasa drogowego,
- spycharki,
— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyseze transportu podano
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny
Pnie nalgy przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposo6b nie powanyjich uszkodze
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
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5.2. Zasady oczyszczania terenupni

Roboty zwizane z usugciem pni obejmuj wyciccie | wykarczowanie pni wywiezienie pni, poza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow.

Teren pod budogvdrogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokop&wnnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinieit bgzyszczony z pni.

W miejscach dokopéw i tych wykopéw, z ktérych griest przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren naley oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuaé korzenie tak, aby zawa&bczsci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypyriekraczata 2%.

W miejscach nasypéw teren nafeczyscic¢ tak, aby cegsci roslinnosci nie znajdowaty sina
gtebokasci do 60 cm poriej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w
punkcie 5.3.

Raslinnosé istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona doiesa, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelieoslinnosé, ktdra ma b§ zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwae powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie pni

Pnie drzew znajdage s¢ w pasie rob6t ziemnych, powinnyowykarczowane, za wafkiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rdna terenu w tym miejscu
znajduje st co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powindydigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odsipstwo od ogoélnej zasady, wymagagj karczowania pni, nie ma zastosowanizelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspave nasypu,

b) w obebie wyokmglenia skarpy wykopu przecingiego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny by
$ciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phinaley wypetnié gruntem przydatnym do
budowy nasypdw i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.0QR06boty ziemne”.
Doty w obrbie przewidywanych wykopéw, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzenienksi

w nich wody.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow
Sprawdzenie jak&i robot polega na wizualnej ocenie komplégiaisunicia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotoéw. Zagzczenie gruntu wypehnigijego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania olétene w ST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\@ymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow robét zwizanych z usugtiem drzew i krzakéw jest:

- dla pni- sztuka,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotdéw po wykaneo/ch pniach,
przed ich zasypaniem.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatna¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:

— wywiezienie pni, poza teren budowy

— zasypanie dotow,

— uporzidkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

Budowa drogi gminnej Nr 110288L w miejscawbBronistawka od km 0+002,50 do km 0+999,00
Gmina Grabowiec, powiat zamojski , wobelskie



D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
Nr CPV 45111200-0

32

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.12

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecknig (ST) § wymagania dotycce wykonania
i odbioru robot zwgzanych ze zdiciem warstwy humusu w zaiku z budow  drogi gminnej Nr
110288L w miejscow&zi Bronistawka od km 0+002,50 do km 0+999,00
Gmina Grabowiec, powiat zamojski , woj.digkie

1.2. Zakres stosowania ST

Szczego6towa specyfikacja technidS8iB) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t okfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét
zwigzanych ze zdciem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robaygotowawczych przy
budowie drogi gminnej Nr 110288L w miejscdwbBronistawka od km 0+002,50 do km 0+999,00
Gmina Grabowiecywit zamojski , woj. lubelskie

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do zdjgcia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwzanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do
powtdrnego mycia naley stosowa:
— réwniarki,
- spycharki,
- fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactziggrawidtowe
wykonanie robot spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&adportu na odlegdé wymagajca zastosowania
takiego sprztu.
Do wykonania robét zwzanych ze zdgciem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego zycia, naley
stosowa:
— noze do cécia darniny weditug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélwe” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozé&sransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona tognsportowana w sposéb nie powedyjuszkodza.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q0Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokop@winnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien pczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dofmiejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewdw ataznnych czynngi okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powingé wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhal/ wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyzpce dla prawidtowego wykonania robot, wadshie
moze stanowt zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grubowarstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catlego pasa rob6t ziemnych oraznydgh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanycheaar Irzyniera.

Grubagi¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gtbokasci jego zalegania, wysoka nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinn& lzgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, &1
wskazana przez hyniera, wedlug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktycznyetzie stanowit podstaw
do rozliczenia czynniei zwiazanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania hunpauinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przei@eayszczeniem, a tak najedzaniem
przez pojazdy. Nie natg zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadow i bémganio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia glilub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w oflsie pasa przeznaczonego pod bugdtnasy drogowej jest pokryta darain
przeznaczapdo umocnienia skarp, darginalezy zdja¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkatlze
przechowywéa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny hyskoszone przed zgljiem darniny. Darnignalezy cia¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku okoto 0,30 metra. Grukbo
darniny powinna wynogiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegarycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed powtdrnym
wykorzystaniem musi liyskladowana, to zalecaggej roztazenie na gruncie rodzimym. i brak miejsca na
takie roztaenie darniny, to naky ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojilimo darnire
nalezy skladowg w warstwach trawdo dotu. W pozostatym okresie dargimalezy sktadowa warstwami na
przemian traw do gory i travg do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowamie powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtérnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w ST lub przezyhera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@M@ymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 wykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiuogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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